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1 Einfliihrung
11 Aufqgaben " ‘

Dic Steuervelektronik hat die Aufgabe. das Programm.von allen
druckspezifischen Reutinen zu befreien.
Folgende Routinen woerden automatisch ausqefiihrt.

1) Drucken von Zeichen in Vorwiirts-nnd Riic kwirtsrichtung
2) Tabulation 20 ciner vorgegebenen Po<ition

3) Farbbandrimschaltimg
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3. Befehlscodierung
Loschbefehl 0.1
Merker loschen 0.2
Interrupt-Sperrc ein 8.0
Interrupt-Sperre aus 0.0
Interrupt 16schen ' 0.3
Riickwiirtsdruck cin 0.6
Vorwirtsdruck ein 0.7
Rotdruck ein 0.1
Rotdruck aus 0.9
4. Beschreibung der Funktionsblocke
d.1 Schnittstelle zur Zentraleinheit
Die ND-E/A arbeitet an der Parallelschnitts<telle fiir I’(‘riplu"l‘icg(‘l'iil.(‘
(PSP). deren logischer und phvsikalischer Aufbau in den Bervichten
1-1-2-1-1-1 und 1-1-1-2-1 beschrieben wird.
Dic Abb. 1 (Rechner-Ausgabe von der ZE zu den Peripheriegeriiten)
und Abb. 2 (Rechner-Eingabe vom Peripheriegerit zur Z§£) sind obi-
gen Berichten entnommen. 5
1.1.1 Rechner - Ausgabe
Mit je('lom Signal STAD 1 wird die Rickwandinformation IFON=IF7N
AGN und PARN in das Adressvegister der ND-E/A iibernommen
( Actre<sphase). DerUbernahmetakt STAD T ist gogeniiber STADN am
ca. 90 ns verzogert. um eine sichere Informationsiibernahme zu ge-
wihrleisten. Dasqgleiche gilt fiie STIN und STH.
Fine Ubernahme v Daten in das Datenregister mit STHInformati-
onsphaso)erfolat jedoch nur. wenn folgende Bedingunaen erfiillt sind
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a) Codierstecker vorhanden (CSVN. L)

b) Dic Adresse (AD1-AD8 und AG) durch ADP auf ungerade erginzt

ist (kein Adressparityichler)
c) Vorgegebenc E/A-Adresse (AD4-AD8) mit Codiersteckeradresse

(A3-AT7) iih(rminstimmt'b/,w. bei Ungleichheit AD1-ADS und AG =L

ist und die E/A einen Intertupt angemeldet hat (INTW - H).,

Durch 7.\\'1'.&(*h(‘n<rlmIlunq cines Monos (R1.2us \'vrzi'\(_]crunq) wird
erveicht. daB fiir die Parvitypriifung der Daten. dic scichencodierung
und die Datenauswahl bei Kinqabe geniigend Zeit vorhanden ist. Ist

kKein Parityfehler aulgetroten. <o wird fiir ¢a. 200 ns das Quittungs-
signal QUITTN gesendet. Bei fehlendem Codierstoecker oder bei Auftre -
ten des Loschsignals LO| wird das Senden des Quittungssignals, des
Start-Eingabesignals STEGN verhindert. und dis Adrvessregister geloscht.
Tritt dagegen ein Parity fe ‘hler in der Informationsphase auf, wird das
Parity-FF gesetzt. wenn eine der Zeilen 0-3 der ND-E/A ausgesprochen
worden i<t und cine Quittung unterbleibt. Das Paritv-FF kann nur durch
cin Loschen (LOZIN) oder durch den Befehl ©.2 ("Merker -Laschen)
zuriickgeset zt werden.

Zu Testzwecken kann das Quittungssignal verlingert werden  (QVERLN).

Mit Ausgabe des Quittungssignal wird ein zu 218 synchioner Ubernahme-
puls DEPIN oder DZGN oder TNFN entsprechend der ausgewiéhlten Zeile
erzeuqgt.
- L]
Bemerkung: Die Zentralcinheit kann einen Parityfehler in der Adress-
phase folglich nur am Fehlen des Qunttun«_;ssu_;nnh s crkennen.

1.1.2 Rechner-Eingabe

Eine Rechner-Eingabe Liuft bis auf die Parvtipriifung in der Informations-
phasze genauso ab wie cine Rechner-\usqgobe. 1o b die Aktivitil geht
stets von der ZF Gus.

Zeitgleich mit dem Quittungssignal wird STFGN ansqegeben. das die
Ausagangstreiber freigibt,

Dice Daten im Ausagangsreaqister werden duee h einen Parity priifer peri-
tvrichtig evaganzt .
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1.1.3 Interruptbehandlung
Der Aufbau und die Funktionsweise der Interruptkettenschaltung ist
dem Dok. 1-1-2-1-1-1 zu entnehmen.
Interrupt-Nummer:
Die Interrupt-Nr. wird iiber den Codietvstecker der Steucr elektronik
eingegeben. Sie entspricht der 5-Bit Geriteadresse. In der Eingabezeile
EG X.0, EG 0.0 licgt die Interrupt-Nr, auf Bit 1-Bit 5.
Abfrage der Intervupt- Nummer:
a) G X.0: Uher dic Zeile EG XLO kann die Interrup-N\r.
des Druckers vom Rechner abgefragt werden.
b)) EG 0.0 Uber die Zeile G 0.0 kann der Rechner fost-
stelleny welches Gerdit einen Interrupt ange-
meldet hat.
Meldunq Interrupt-wWunsch (Einschub):
Mit der Meldung wird angezeiqgt. da cin Interrupt von Einschub an-
gqemeldet wurde. Dicse Melduneg ist unabhiingig von der INT-Keoetten-
schaltung und ven der Interrupt=Sperre.
Interrupt-Sperve
Mit Hilfe der Intervupt-Sperre kann der Interrupt des Druckers ge-
sperrt werden.
Die Interrupt-Sperre kann mit den Befehlen "Interrupt-Sperre ein"
und Interrupt-Sperre aus" ¢eschaltet werden. .
Nach Einschalten der Versorgungsspannung wird der Interrupt
gesperrt.
Meldung Interrm o
Beim Betrieb mit Interrupt wird bei verschiodenen Zustandsiindo-
rungen ein Interrupt erzengt:
NMeldung Interrupt -Wansch NI
Mit dieser Meldung witd angezeigt. daf oin hiterrupt vom  vadel-
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drucker angemeldet wurde. Diese Meldung ist unabhidngig von der
Interrupt -Kettenschaltung und von der Interrupt ~Sperre und tritt auf

: b
a) Wenn das Signal "Positionierunq" von H auf L wechselt. I
b) Wenn das Signal "Druckvorgang" von H auf L wechselt. f
]
|
¢) Wwenn das Signal "Druckzeichen bereit" von L auf H wechselt. l
| - |
d) Wenn nach Einschalten der Versorgungsspannung oder im Fehler - !
. - . . s 4 '
fall der Wagen Grundstellung erreicht. |
!
Der Interrupt = Merker wird mit dem Befehl "Intevvupt-Merker !
loschen™ zuriickgesetzt, '
1.2 Schnittstelle zur Mechanik und zum Zeichengenerator i
Fiir alle Signale. die-von der Mechanik kommen. werden SN 2323P
als Empfinger verwandt.
Signale. die von der ND =Steuerelektronik zur Mechanik gehen, werden
mit SN7106N und SN75451P bzw. SN75153 P erzeugt und arbeiten an
+ 21V LO.
Alle Signale zum Zeichengenerator haben TTL - Pegel.
4.3 Beschireibung derv Befehle
Die Befehle Interrupt-Sperre aus (0.0)  Interrupt=Sperre cin (8.0)
und Interrupt loschen (0.3) werden in 6.1.3 erlautert.
Farbbandschaltung :
[ ]
Dic Farbbandschaltung erfelgt durch die Befehle "Rotdruck ein" (0.4)
und "Rotdruck aus'" (0.9)
Nach Einschalten der L erserqgungsspennung oder nach Ausgabe eines
Loschbefehls (0.1) befindet sich das Farbband in Stellung schwarz.
Fin Farbwechsel-Pefehl kann zu jeder Zeit ausqgegeben werden. Die
Ausfithrung erfolat . wenn der Druckpuffer leer ist. Vom Zeitpuiskt
der bergabe des Farbwechsel=-efehl = bis Anfang Ausfiihrung wird
"Druckzeichen bhereit" - 0 gemeldet.
i _ l
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Umschaltunqg der l)ru(-kric‘htung "

Die Umschaltung der Druckrichtung erfolgt durch die Befehle "Riick-
wirts ein” (0.6) und "Vorwirts oin" (0.7).

Nach Einschalten der \’ersorguhgssp:mnung orller nach Ausgabe eipes
Lischbefehls druckt der Drucker vorwirts  (von links nach rechts).
Die Umschaltung der Druckrichtung darf nur im Stillstand erfolgen.

Bei Riickwiirtsdruck miissen die <u druckenden Zeichen fiir die Posi-
tion - Sollposition - | ausgegeben werden. e

Loschen der Elektronik :

Durch den Loschbefehl (0.1) w ira die gesamte Flekt ronik geloscht. Ge-
startete Operationen werden abgebrochen.,

Merker Loschen :

Durch den Befehl " Mer ker- Loschen” (0.2) werden die Fehler-FF«
(nur in Grundstellung)und das Parity-FF ruriic Kgesetat.

4 ¢ lo-Zeichenpuffer mit Schreib-Lesesteucrung

Druckzeichen konnen nur ausqgegeben werden. wenn die Meldung "Druck-
zeichen bereit" (ANFRN 1) anstoht. Mit 'bergabe des ersten Druck-
7zeichens in den Zeichenpuffer wird das Druck-FF qgesetzt.

Die iibergebenen Druckzeichon werden in einen I6-Zeichenpuffer zwischen-
gespeichert. Dieser Zeichenpuffer arbeitet als FIFO. Mit dem ["bergdlm-
puls DZ.GN werden der Schreibadresszihler und der Pufferinhaltszihler
vorwirts gezihlt. und der Zeichenpuffer auf Schreiben geschaltet. Mit

dem Ubernahmepuls fiir das Zeichenregister PDRURN wird.der Leseadress-
zdhler vorwirts gezihlt, dev Pufferinhaltsziihler zuriickgezﬁhlt und die
Leseadresse aufs RAM geschaltet.

Ist der Zc‘i(-hrrnlnlff01 voll (Puffervinhaltszihler 13 ) wird ANFRN = 1]
goesetzt. .

Das Druck-FF wird erst dann wicder zutiichgesetzt, wenn der Zeilen-
putfer leer ist ts. \bihy, ) . A

Werden Druckzeichon ~chon wilirend der verhergenenden Tabulation ane-
geaeben. so geht dor Dreucker mit entsprechendetr (}(‘scthwin(liqkf.‘il von
der Tabulation zum Diruck iiber.
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45 Tabulalionssteuorung

Tabulation wird mit Ausgabe der Sollposition eingeleitet. Ein
Tabulationsbefehl darf nur ausgegeben werden, wenn die vor-
herige Tabulation abgeschlossen worden ist. (Kontrolle durch
Software). '

Die Befehlsausqgabe kann bereits wihrend der Ausfiihrung eines
Druckbefehls erfolgen. In diesem Fall geht der Drucker mit
entsprechender Geschwindigkeit vom Druck zur Tabulation iiber.
Vom Zeitpunkt der Ausgabe der Tabulation bis Ende Ausfiihrung
Tabulation wir "Positionierung" (POZRN - 1,) gemeldet.

Bei Ul)or(]nlw' der Tabulation wiithrend Druck wird von Ausgabe
Tabulation bis Ende Druck "Druckzeichon bereit" (ANFRN = H)
-0 gemeldet.,

Der Tabulationsvovgang ist beendef . wonn folgende Vorausset-
sungen erfiillt sinds;

1) Die Sollposition ist erreicht (DGZN L)
2) Der Wagen steht im Zwischenraum.

Sind withrend der Tabulation Druckzeichen tibergeben
worden. muB auBerdem die Bewequngsrichtung des
Carriers mit der Druckrichtung iibereinstimmen (TSVIN-L)

Dic Steuerclektronik erfaft auBerdem noch folgende Sonderfille:

a) Tabulation naeh Null

In diesem Fall witd cder Tabulationsvorgang nach Errcigchen der

Grundstellung (GSMI1N - L) beendet. _ '

b) Tabulation auf die gleiche Position bei Stillstand (ST1). Mit
dem nichsten Zentraltakt (T28) wird das Positionicrungs- FF
zuriickgesetzt,

4 6 Fehlererkennung

Dic ND-Steuerelektronik unterscheidot swischen den Fehlern
FEHL 1. FEHL2 und FELLL.

Bedeutung und Ursache <. Signalbeschreibune.
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4.7 Mikrotaktziililer

Der Mikrotaktzihler verarbeitet die von der Verstirkerkarte kommen-
den Wechseltaktsignale (WTV und WIR) und bildet aus ihnen Zihlpulse
fiir den Positionszihler, den Druckraum (DRUR) und ein Steuersignal
fiiv die Zuriicknahme des Druck-FF (RSTN).

Ein Mikrotakt ist fiir dic ND-Steuerel. die kleinste meBbare Weqein-
heit. Ein Druckzeichen ist 114 Mikrotakte (MT) lang, wobei. 4 Mikro-
takte auf den Zwischenraum entfallen. t

Zeichenaufteilung (Vorwartsdruck)

-Oruckraum — [Zwuschenrmml Oruckraum |Z'wnschenroum|

Mkro 2 34 S 67 8910M1M12131%152 3 4567 89101 12131415
takt :

ORUR 4 L J |

| 1 Zeichen | - 2 Zeichen |3 Zeichen

Aus schaltunastechnischen Griinden wird ein Zeichen vom MT2 bis
MT15 gezihlt. Der Druckraum liegt bei Vorwinrtsdruck von MT2 -
MT11, bei Riickwiirtsdruck von MT4 - MT13 (s.Abb.).
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Bei jedem Wechsel des Signal=s WTV wird ein mit T2A synchroner
Puls PVORN erzeugt. der den Mikrotaktzahler vorwirtszihlt und
zugleich das Richtungserkennungs - FF gesetzt (TSV =H).

Entsprechendes gilt fiir das Signal WIR, jedoch wird damit der
Zihler zuriickgezihlt, und das FF zuriickgesetzt (TSV - L).

T2A N [ [ J1
WTV |
PVORN
T™MT
TSV
MT1- 4 N+t | P .2
Erzeugung der Zihlpulse PVORN fiir den Mikrotaktzihlor
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Abb. 1 zeigt. wie zwischen den verschiedenen Zustinden gewechselt
werden kann. Unter welchen Voraussntzunqvn cin besteimmter Zu-

stand eingenommeaen wird. ist der Signalbeschreibung (ES1-ES4 und
STO-ST4 ) zu entuchmen.

ALtk RECHIE AUS DESFR UNTF N AGE ' /NL Wb w SvmA®
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sT3 | ST1 o _ |sT2
ST¢
Abb. | *
STo =+ Losehzustand (wird nach dem Einschalten und nach Loschen
erreicht ).
ST ¢ Stillstand
ST2 ¢ Tabulation in Druckrichtung
SI3 : " geagen Druckrichtung
N ¢ Druck in Druckrichtung
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(9 Motorsteuerung

491 Blockschaltbild

Sollposttion ISTPOSITION

DIFFEREN ZBILDUNG

TWF pozSnsra FEHL

‘ ‘ ‘ ‘ FEHL2
DRUCK - N VERKNUPFUNGS
PUFFER . GLIED

KDRU1 - 2 _—

(Druckgeschwindig- SOLLVORGABE
keitsvorgabe)

. —— MOVOR
: STELL-
@—— ISTVORGB. ———e£EBR
GLIED .
SCHEIBE LADE -
KONDENSATOR
e N 1
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4 92 Beschreibung

In Abhingigkeit vom Abstand des Carriers von der Sollposition (bei
Tabulation) bzw. vom Inbalt des Zeichenpuffers bei Druck wird cine
Stromquelle gesteuert, die einen Kondensator aufladt, der mit jedem
Mikrotakt wieder entladen wird. Ein grofier Abstand bewirkt einen
hohen Ladestrom. Aus der Hohe der Ladespannung kann aul die Wagen-
geschwindigkeit geschlossen werden. Beim Drucken wird die Geschwindigkeit
aut den vom Codierstecker vorgegebenen Wert begrenzt
Wird wihrend Druck eine Tabulation in gleicher Richtung ausqgegeben,

so wird aus der vollen Druckgeschwindigkeit in die Tabulation ge-
woechselt. Entsprechendes gilt beim Ubergang von Tabulation nach Druck,
(gesteuert durch das Verkniipfangsglied).

I Fehlerfall"Deckel auf wird die Geschwindigkeit auch bei ausgege-
bener Tabulation auf die durch den Druckpufferinhalt vorgegebene Ge-
schwindigkeit herabgesetzt. Nach dem Einschalten der Versorgungs-
spannung bzw. nach ecinem Loschen (Puftevinhaltzabler und Tabu-FF
werden geloscht! lduft der Wagen mit ungefiihr 50Z./s in Grundstellung
(Einflu von FEHL1).

Die Ansteucrung des Stellglieds fiir die Verstirkerplatte (MOVOR,
FBR. MOFI.) geschicht iiber die Komparatoren KOMP1-4, dem Be-
schleuniqungs - FF, dem Brems - FF und dem Mono 7. V

Die gewtinschte Druckgeschwindigkeit kann mit einem Codierstecker
auf der Verstirkerplatte eingestellt werden (Verkehrs - Nr.
51291717
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L9.3 Funktionshesclu'eibung der Motorsteuerung

Nach dem Wechsel aus ST1 in ST2, ST3 oder ST, bedingt durch Aus-
gabe einer Tabulation bzw. Ausgabe von Druckzeichen, wird das
Einschalten des Motors noch fir ca. 10ms verzogert, um zu gewihr-

leisten. daB sowohl der Kupplungsmagnet als auch der Bremsmagnet
richtiqg geschaltet werden.

Der Ladekondensator jst in diesem Fall auf scine .\lnxinmlsp;ﬂ'munq
Umax aufgeladen. Ein weiteres Ansteigen der Kmu-k*nsmnrspunnnng
wird durch eine Kappdiode (K1) verhincdert.

Der Motor bleiby solimge eingeschaltor . bis ‘e Spannung am homp.3

(L:2) unter den Sollwert (0,1 335xVee) abgoefallen ist, (2 wird durch
Laden und Entladen cines Kondensators erzeugt. Entladen wird solanqe,
wie die l‘ml(‘kmulr‘ns.‘ltm‘sp:mnunq Ul kleiner als die Schwelle Us?2
(=10.8\) j«t.

Ist der Wagen zu schieli. S0 wird der Ladekendensator 2 ZUu weit ent-
laden und bewirkt dadurch ein lingeres Ausschalten dec Motors, so daB
sich die Geschwindigkeit vermindert (verstiitkt durch mechanische
Re:ibung) .

Bei Sollgeschwindigkeit wire der Motor pro Mikrotakt =olange ein-
qgeschaltet. daf dice Geschwindigkeit gehalten wird. Abweichungen
werden, wie oben gezeigt. ausqgeqglichen. '

In den Bremszustaned (Motor ein. Richtungsumkehr) kommt man nur
iiber das Brems - FF. Dieses wird liber den Komp. 1. bei Kn(lerung
der Differenz (DF21 - 81) bzw. des Zeichenpufferinhalts um 2, ge-
setzt und iiber eine Riickkopplung solange gehalten. bis die Ladekon-
(lensntorsp:mnunq U1 oberhalb U's1 (x7.47V) liegt. Dann sctzt der
normale Regelvorgang wieder ein.

Ist der Abstand des WVagens von der Sollposition kleiner 2. so wird
mit Grundgeschwindigkeit (ca. 25 7 /<) gefahren. Bei Erreichen der
Sollposition wird der Wagen dann mit der mechanischen Bremse
qgestoppt.
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S _ Beschreibung der Signalnamen

A3N-A7N ¢ Adressbits des Codiersteckers

AD1-ADS ! Ausginqge des Adressrégistors
ADI1-AD3 Zeilenadresse, AD1-ADS8 EA-Adresse

ADAG ¢ Ein-Ausgabebit ( Ausganq des Adressregisters)
ADAG:=L Fingabe. ADAG-] Ausgabe von der ZE

ADP P Adressparitybit (Ausgang des Adressregisters)

ADPARFN i Adressparitvichler
ADPAREN-L Parity falsche Adressphase. In der
Adressphase miissen AD1-AD8 und ADAG durch

ADP auf ungerade Bitzahl orqgianzt werden.

ADZ 1-ADZS8 ¢ Zeichenadroesse

AGN ¢ Ein-Ausgabebit auf dem PSP-Bus (s ADAG)
AGL ¢ Ein-Ausgabebit (Ausgang des S5S-Empfiingers,s.ADAG)
ANFRN : Keine Druckzeichenbereitschaft

Bei ANFRN -H wird eine Ubernahme von Druckzeichen
in den 16-Zeichenpuffer verhindert.
Druck-eichenbereitschaft wirl zuriickgenommen. wenn
a) der Pulfer voll ist .
b) einer der Merket VMerker-Lischen,
Wage ntransport-Fehler oder Endschalter
qgesetzt ist.

¢) auf Tabulation h.w. Farbwoechsel gewartet wird.
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R VERVIELFALTIGUNG CHNE

AUSGN : Ein-Ausgabebit fiir den Leporello (ADAG invertiert)
CSVN : Kein Codierstecker vorhanden

DAT1-DATS : Adressen bzw. Daten (INFON -INF7N) am Ausgang
der SS-Empfinger
Uibernalime im Adresszyklus mit STAD1 ins Adressregister
Ubcrnahme im Informationszvklus mit. TA(T1 ins

Datenregister

DATHI-DATRI ¢ Daten am Ausgang des Datenreqgisters
Beinhalten Befehlscode bzw. Zcichencode bzw. -
Tabulationsposition. Die (hernahme geschieht mit

dem dazu gehshrigen Ubernahmepulsen DEPIN,DZGN,TNFN.

DEAUF : Deckel auf

Signal zeigt an. ob die Schutzhaube iiber dem

Druckkopf geoffncet ist.

DEAUF IN : Signal DEAUF an Ausgang des SS-Empfiingers
Ein offencer Deckel hat eine Fehlermeldung (FEHLN)
zur Folge. Die Ursache dieser Fehlermeldung

kann mit EG X.2 abgefragt wervden .

DEPIN : Ubernahmepuls fiiv Befehle

( synchronisiert mit T 2B)

DIF IN-DIF8N : Differenz Soll-Istposition

.——.1’--- . -

.
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LIMAGEN.

DIF11-DIF8 IN : Richtungsbezogene Differenzsignale.
Sie sind dic Geschwindigkeitsvorgaben bei der

Tabulation und werden in der Motorsteuerung

ausgewertet.

DGZN, : Differenz gleich Null. Sollposition=Istposition

DGZ1 DGZ ,kein DRUR1 und kein TBO

DRU : DRU wird mif DZ GN gesetzt

Ein Riicksetzen ist erst nach folgencden

Voraussetzungen moglich:

a) Zeichenpuffer leer

b) Der Wagen darf sich nicht mehy im Druckraum befinden

¢) Es darf keine POZ anstehen und die ausgegebene
Druckrichtung muB gleich der Bewegungsrichtung
des Wagens entsprechen.

d) Das Sperr-FF fiir PDRURN mus zuriickqgesctzt sein
(STPN- H)
DRUR

¢ Druckraum a) Vorwirtsdruck: von MT2 bis MT 11

b) Riickwiirtsdruck: von MT} bis MT 13

DRURIN ¢ DRURIN=H,wenn DRUR=L oder LOZN:L -

DRUR2N : Um 2 Zentraltaktperioden vorschobenes

Druckraumsignal. Dient zur Frzeuqgung von PDRURN
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DZGN ' : Ubernahmepuls fiir Druckzeichen (AG.X.2)

Verursacht in der Schreib~[.esesteuerung ein
Heraufzdhlen des Schreib-und Differenzzihlers
und ist der Ubernahmepuls fir die Information aus
dem Datenregister in den 16- Zeichen- Punor.
AuBerdem wird das Druck-FF gesetzt.

EBR : Elektronische Bremse

5 . - s |
Setzt auf dor \t:rstnrk(‘r(?lvktl‘nmk den Motorstrom

herab.
ELON * Einschalt-Loschen. Steht solange anbis sich die
\Verso rgungsspannunaen (+ 5V, « 24V, + 24V Leistung)aufgebaut haben.

Léscht das Zustandsregister und die Merker Endschalter und

Motorfehler

ENDSCI1] ! Merker Endschalter. Wird durch gedruckten Endschalter
gesetzt und bewirkt eine Fehlermeldung (FEHLI)'

Kann mit EG.X.2 abgefragt werden.

ES1-4 : Einschaltsignale.Werden jewcils mit T2B in das

‘Zustandsregister iibernommen. *

ES1 ¢ Einschalt=Signal 1 .
a ) nach ELON baw. LOZN ( STO & - LOZN)
b) nach Fehlerfall (FEHL 1 A 6GSM])
¢! der Drucker l)(\k()hnnt ‘von der ZE keine
Druckzcichen bzw. Tabnlation mehr.

( FEHLIN A POZN A DRUN)
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2 - ‘Einschalt-Signal 2

a) der Wagen steht auf dem linken Endschalter
( ST1A ESL1a MBZN)

b) Richtungsumkehr ,damit Druckbeginn am Z.eichenanfang
( ST3 A TMTA POZ A DGZ 1 A TSVIN)

c) Tabulation in Drurkrichtunu'nnch Stillstand oder Druck
( POZ A DGZN A MBZN A FEHLINA (ST1v ST )

( RUCKW -VORIN)

ES2 ¢ Einschalt-Signal 3
a) Tabulation geyen Druckrichtung nach Stillstand oder Druck

[m/ ADG/ZN A MBZNA FEHLIN A (ST y su)]
vIRUCKW. VORI )

b) im Fehlerfall. Wagen steht wed er in Grundstellung noch
auf dem linken Endschalter.
(STLA FEHL1 A GSMIN A ESLIN)

) der Wagen stoht vor Druckbeginn sehon im Druckraum

(STAN A DRUR A MBZN A DRU A POZN)

ES| : Einschalt-Signal 1

| a)das Druck-FF ist gesctzt. Es. steht keine Positfonierung an
und der Wagen ist nicht im Druckraum.Der Drucker
béfindvt sich schon linger als 13ms (MB2) in ST1
und os ist kein Fehleg merker gesetzt,
(DRUA POZN A DRURIN A MBZN A ST1A FEHLIN)

b) das Drnck-FI jst gesetzt. ks steht keine l’outl(mu‘rum) an

und der Wagen ist nicht im Druc kraum.Der Drucker
belindet sich in ST2 oder ST3.

ADRUA POZNA I)RURL\,’ A (ST2 v ST3))
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JERPELICHTIET ZU “CHaDEN

ES1IN : Besorgt wechsel von STO nach ST1 und wirft FBS-Mone

zum 1.Mal an. Freigabe fiir MOEI.

ESI2N X ¢ Hilfssignal zur Erzeugung eines Interrupts bei Erreichen

der Grundstellung nach einem Loschen.

ESLI : Endschalter links hinter dem SS-Empfinger
ESIN : Endschalter links vor dem SS~-Emplingoer ;
ESN : Endschalter -E'I".Pli'wr':‘ der beiden Endschalter wurde betatigt.
ESRI ¢ Endschalter rechts hinter SS-Empfiinger
ESRN : Endschalter vrecht= vor SS-Empflinqger
FEIHL) : Kommit ,wenn eincr der 3 Merker (Loschmerker,

Endschalter und Motorfehler) gesetzt ist.
FEIIL2N : Kommt bei FEHLT oder DEAUF

FEHLN

Kommt bei FEHL2N oder PARFN. Kann mit EG.X. 2

abgefragt werden.

FBS, FBS!

(]
Farbbandsenken.Wird ausqgeqgeben,wenn der Wagen ldnger
als 1 s stillsteht und in dieser Zeit die Steuerung nicht

mehr angesprochen wird. AuSerdem muf KLAUFN -1 sein.
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GADRN : Gleiche Adresse
Bei Gleichheit der Codiersteckeradresse mit der in der

Adressphase vorgegeben E/A-Adresse wird GADRN =L.

(GSM 1 ! €. GSM kann nur gesetzt werden,wenn Wagen nicht auf

linken Endschalter steht.

v

(iSM : Meldung von der Mechanik. Wagen steht in Grundstellung.

IFON-IF T : Informationsleitung auf dem PSP-Bus

1.0 -0 Im 16-cichen-Pulfer stehen noch mindestens 2 Zeichen.
Vioargahe fiir Druvkq(‘:\:('hwinr,li;;k«'i! .

1. ” tIm 16--Zeichor-Puffer stchen noc’ mindestens 4 Zeichen.

Vorgabe fiir Druckgeschwindigkeit.
| s

:lm 16-Zeichen-Pulfer stehen noch mindestens 8 ..eichen.

Vorgabe fiir Druckgeschwindigkeit.

INO 2 : Im 16-2cichen-Puffer stehen noch weniger als |1 Zeichen.
! [

INFAD : Eine der Zeilen N-3 ist adressiert worden.

INSAN ! Interruptkettenschaltung=-Ausgang. ist gleich dem INSEN

des felgenden Gerites.

INSE ¢ Interruptkettenschaltung=Eingang (Signal auf «em PSP-Bus)
[ SE 1 :Interruptkettenschaltung =Eingeneg ( hinter dem SS-Fmpfenger)
; |
i - A
S — ==
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INTIN Interrupt-Meldung vom Leporello b zw. FE/SR

INT 2 : Interrupt der ZE hinter dem SS-Empfinger
INTN ¢ Interrupt-Signal auf dem PSP-Bus
INTW ¢ Interrupt-Wunsch (Einschub) wird bei einem Interrupt des’ Lep.

bew. FE/SB oder der ND-Steuerelektronik gemeldet.

INTWAD ! Interrupt-Wunsch (.ND-Stceuerung)
INTW 1 ¢ Interrupt-Wunsch kann nur gemeld et werden. wenn kein Interrupt .
CINTZ2- L) ined keine Interrupt-Sperre cingeschalt ot
ist (INTSPN. t1),
INTSPN tInterrupt-Speri e
Durch Ausqgabe des defehls "Interrupt-Spoerre ein" (8.0)
wird die Avgsgabe von Intervupts vor e B/ vovhin-dort .
INTLO:N ! Interrupt-Lischen
Durch Ausgabe des Befehls "Interrupt-Loschen” (0.3)
L)
wird das Inte-rupt-FF geloscht.
Ip : Parity=Bit der Informationsphase ( im Z.oilenreqister gespeichert)
IPARF ™ : Informationsparitvfehloer

IPARFN L.owera die Daten parityt 1<ch iibesagehen

worden <ind.
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KDRU' 1-2 : Zwischen den Steckerpunkten KDRU 1 und KDRU 2 liegt

der Widerstand fir die Vorgabe iy Druckgeschwindigkeit
(s.Codierstecker)

KLAUFN : Klappe auf
Bei Verwendung einer Mechanik mit Klappe wird
durch KLAUFN-L angezeigt,daB die Klappe gediffnet ist.
Um cin einwandfreies Einfilhren cines Formulars /u

gewahrleiston, muf dechalb dice Farbbandgabel gehoben
werden., (ROT=H, FBS=L)
Kup ¢ Kupplung
Ansteuersigral des Kupplungsyverstarkers auf sier
Verstirkerelektronik. -
Die hupplims wird wihrend ST 2. ST3 md ST ausgegeben.
KUP 1IN . : Kupplung
KUPIN I bowirkt das Einschalten des Kupplungsverstarkers

und qibt den Motor frei.
LO 1 ' : Durch ZE-Lischen oder Ansprechen der Spannungs-
iiberwachuna (NAVPN:= L)

LQ1 sorgt fur definierte Logikzustande beim Unterschreiten
der Nenn - Betriebsspannungen
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< AECHTE ALS WESER UNTERL ALE LMD =R M Aea
a. BN WIR VNG VOR P79 UWG LITURKG PATESNTE S SNy

|86 JNG)
ac

N ERE ORIERIGE 7S TIMMUNG vEROE (10K - °

4 AAAUCH MY STER |
CoaERTUN, ML TEM. .

*WHALEN

COFH deRVIELS A TG NG “JeaNF

ary

L

M

N

I

&

[ 897

LON

LOP

)/

LOZIN

B7.

MEB

ImO1IN

Wirkung von LO 1 s. LOZIN.

: Wird bei LO 1 und fehlenden Codierstecker qgemeldet.,
Iischt as Adressregister und verhindert dje Ausqgabe
von STEGN, QUITTN und INTN. '

: Léschen der ZE (PSP-Bus)

: Verursacht

dirch Loschbefehl (0.1) auf Zeile | ( DEPN)

Wirkeng <. LOZSNIN
: Kommt mit 1,071

vsowie it FEHE T und 1oscht die

Steuereleltronik.
: Lischt die Stecerelektronik Giiber LOSN) . setsd Aen -

Lisch=Merkor (STNLO ) un:i setst das

Parity-FF zuriick.

2 Wird fiir 12ms gesetat, zobald der Diucker nach ST geht,

o’er wenn die CE Retdruck iibergibt und clle nech im

Pulfer befindlichen eicher ausgedruckt woerden sind.

: Mechanische Bromee
Ansteuersignnl des Bremsverstiickers auf der Yerstiirker-
elektronik. Wird hervorgerufen durch STO.KUPRY oder

fiir 10 ms nich wegnehmen von ST 1.

¢ Verursicht duveh Befohl " NMorker=Loschen® 0,2 ) auf

deile T ODEPO (Das Paritv=FF wired 7uniic hgoset 1, Steht ey
Carvier in G und<tellung.werden annerden: die Moerker

a) Loschmerker.b) Endschalter geloscht
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~ UNG UrNE

MOEI : Motor ein
Ansteucrsignal fiir die Motorsteuerunqg auf der Verstarker
clektronik. Wird 10ms nach der Kupplung wiihrend ST2,ST3

oder ST1 ausgegeben.

MOFN : Merker Motorfehler
Wird yesetzt.wenn sich der Waqgen bei Bestromung des Motors
1 = lang nicht beweqgt hat.Bewirkt l"vhl(rrmel(lunq.-(FEIIL 1)

und kann mit EG X.2 abgefragt werden. \

MO\ OR :Motor vor
Umschaltsignal fir die [)rel_)rirhtzmq des Motors
( Verstarkerelektronik) . Wird geschaltet in Abhangigkeit
von Jder ST3 sur ausgegebenen Drehrichtung ozicr mit

Ausgabe der elektronischen Bremse.

MTI- 4 : Mikreotokt im RCD-Caode. Ausgiinge des MT-Zihlors.
NAVPY -t Netzausfallsignal vom Peripherienctzteil (bewirkt ein

Losehen LOIDY

PAPE _ : Meldung von der M('chahik "keir Papicr meh: vorhanzent
PAPE | : s. PAPE (hintm'SS—Empf;’ingmr) ‘ .

PARN : Paritybit auf PSP-Bus

PARI | . ¢ Pavitybit hinter SS-Emptinger

PARF : Parity'Fehlos in der lnfnrmuti()nsphnsr'.L'.uriifksvt. on

reromit LOCIN orter MLON.

UWG LITURHG PATENT: Rt NG

AGUNG)
MNOF AR VORME RIGE 2115 TIMMUNG VERPE LICHTE T 20, “CHAUEN-

DRV

ALE RECHTE aLS O SET INTERLAGE UND HHEM herd *

A HWERTIING WEITEPGABE J0ER vERVELFA,®

CALTEN Wi 144G yyR
o ARAUCHSMUSTER E

| |
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_MMUNG IERPELCHTET JU ALHADEN
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FRwER'

"PDRURN : Puls - Druckraum wird bendtigt zum Weitersehalten der Lese -
Adresse des 16 - Zeichen - Puffers, sowie zur Ubernahme der
daraufhin am Ausgang des Puffers anstehenden Information in das
Zeichenregister (Erzcugung PDRURN, s. Taktplan).

Pos. 1-8 : Positionszahler (Istposition)
POSPIN-BN : Positionierung (Sollposition) )
PO7. ¢ Das Poxitionicrungs=FIF wird mit I'WF u. DRUN geosetit. ks
wira zuriichgesetzt mit
a) Tabulation /v gleichen Stolle
b) Loschen (LOZAN)
c) nach vollzogener Tabulation nach null
d) s. Taktplun (DGZ 1A (DRU = Ov TS\ 1))
POZRN ¢ Positionierung - Rechner kann von der ZE mit EG X.l abgefragt
werden. POCRN stebt an ab Ubergabe aer TNFN von der ZE
bis zum Zurucksctzen des POZ-FF.
POZ VN : Gibt wahrend Druck Aufschlus iiber die Bewegungsrichtung
des Wagens zur atnsqegebenen Druckrichtung. Wijhrend Posi-
tionierung wird PDRURN blockicrt. .
PVORN : Puls VORN. Svnchronisicrter Wr\
PRUCKN : Puls RUCKRN. Svnchronisierter WIR ,
QVERLN dQuittungsverkingerung (fiir Test,woeeke)
[st das Signal QVERLN - I bleibt QUITTN 6L bis QVERLN - Y1 wird.
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AUTEM WR NG dOR IBOB UWG L TURHG PATENTEQTE LUt

WwFITERL

‘f QB NTE a3 DI
.=y

FARAYLHIMUSTER £ N°

e ATUNG
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QUITTN ¢ Quittungssignal

QUITIN - L veigt der ZF an, daB die Daten von der E/A richtig

iibernommem worden <ind.

ROT Wird zur \E ausqgegeben, wenn das ROT - FF gesetzt ist, u.

kein FUS ansteht. oder wenn dje Klappe angesteuert. wird.
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RWF ¢ Rotdruck - Warte - FF

Wird mit Ubergabe des Befchls "Rotdruck ein® gesetzt und mit dem

Befehl "Rotdruck aus" zuriickgesetzt.

RWF IN : Das Rotdruck - Warte - FF (RWF) wird von der ZE durch den Befehl
wRotdruck ein" (0.4) gesetzt. RWFIN steht solange an, bis DRU

weggeht u. mit dem nichsten T2B das ROT - FF geset/t wird.

RUCKW ! Riickwarts = FF . Von dev ZE wird das RUWF gesetzt. Sobald MBZ
ul)q('l;mlv.n ist. wird mit dem folgenden T2\ das RUCK - FFgesetst.
RSTN ! Riicksetzsignal fiir die Sperrschaltung von PDRURN. Kommt wihrend
MTR,
STO : Stellung Null kommt nach ELON oder LOZN u. loscht das Zu-
standregqister.
(STIN A ST2N A ST3IN A STIN )
ST1 : Stellung 1 (Stillstane)
Wird hervorgenfen Adurch ES1 u. bewirkt
a) Motor aus
b) Kupplung aus . .
¢) Bremese cin
ST2 ‘ : Stellung 2 Tabulation in von “ZE ausgegebener Druckrichtung)

witd hervorgers:foen durcl FS2 a0 bowin kt
a) Motor ein

b) Motor vor (bei Vorwartsdiuck) Motor rick (hei Ruckwartscruck)
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21 SCHADEN

JOER VEAVIELF ALTIGUNG UMNE

1ISE AL VORNE Riise ZUS TIMMUNG ERPE LICHIEY

Y. 384

IUNG)
WEITCRGS

SMUSTER EWw”

W€ RECHIE AUS UESER UNTERLAGE UNU wREM iNmAL!T BE -
PWe R TN,

WIFN WIR UNS VOR BOB UWG LITURHG PATENTERTER UNG

BRAUCH

c) Kupplung ein

d) Bremse aus

a) Motor ein

¢) Kupplung ein
d) Bremse aus

ST3: Stellung 3 (Tabulation entgegen der von der ZE ausgegebenen
Druckrichtung)wird hervorgerufen durch ES3 und bewirkt

b) Motor riick (bei Vorwartsdruck); Motor vor (bei Riuckwartsdruck)

ST4: Stéllung 4'(Druck in von ZE ausgegebener Druckrichtung)
wird hervorgerufen durch ES 4 und bewirkt
a) Motor ein
b) Motor vor (bei Vorwdrtsdruck); Motor riick (bei Riickwirtsdruck)
¢) Kupplung ein .
d) Bremse aus. ‘
| | |
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STADN :  Start - Adresszyklus (PSP - Bus)

STAD1 :  STADN hinter dem SS-Empfinger (um ca. 90 ns gegeniiber
STADN verzéqgert) |

STIN ¢ Start-Informationssvklus (PSP-Bus) Rl

STI11 STIN hinter dem SS—Empfianger (um ca. 90 ns geqgentdiber

STADN versogert)

STEGN | ' ¢ Start-EFingahe

Freigabesignal fiir die Sender (PSP-ius) der E/A.

Zeitgleich  mit QUITTN.,

SEMTZ : Das SEMTZ-FF wird mit TMT bei
a) Vorwartslauf mit dem Cbertauf des MI=Zahlers [ MT13)u.be
b) Riickwirtslanf milt MT2 gesetet.,
Es sorgt fiir ein crneutes Setzen des MT-Zihlers auf 2bzw. 15.

STNLO : Léschmerker (Stellung nach Loschen). Wird mit LOZ IN gesetazt.

Kann mit EG X.2 abgefragt werden u. bewirkt eine Fehler-

' meldung (FEHL1).

STPN ¢ Stoppt die Ausgabe von weitoren PDRURN nach Sotzer dureh
das erste PDRURN . Kann nure adurch RSTN wioder #ariichqge-
et werden.
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TA(U ¢ Ubernahmetakt fiir die Daten ins Datenregister.

TAUN : TAU1 hinter SS zum lLeporello / FE-SPB
TAU2  : Ubernahmetakt fir die Information ins Ausqangsreqister und

Steuersignal fiir QUITTN.

T2A ¢ Zentraltakt, dient zur Synchronisation. '

128 : Zentraltakt v 180° gegeniiber T2\ verscetzt.

TBON : Tabulation nach Null.

T™MT s | Von der Taktscheibe kommende mit 12\ svnchronisierte Wechsel-

tvakt,impuls:v (bei jedem Weehsel von WIR oder \;/'(‘\' wird cin
TMT crreuqgt).

TNEFN : Ubernahmeputs fiir die Fabu!aticns-Sollposition atis dem Daten-
register,

TRWN : Tabulation-Rotdruck-Wirtet
TRWN - L, wenn eine ‘Tabulation oder cin Fm'l)l.\;nncl\?’echselbefehl

iberqgeben worden ist. . _ .

Verhindert,daf weitere Druckzeichen iibergeben werden konnen.
TSV ¢ Taktscheibe vor (Richtungserkennung<siognal)
Das FF 1S\ wicd durch PVORN geset st (1SV 1) und durch

PRUCKN »uriickagosett (TSV L),
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TSVIN _ ¢ Takrscheibe vor. Signal ist Null, wenn die von der
ZE ausgegebene Druckrichtung der Bewegungsrich-

tung des Wagens (TSV) entspricht.

TWEF : Das Tab - Warte - FF wird von der ZE mit TNFN qe-
setzt u. kann nur durch Setzen des POZ - FF oder .

durch LOZN wieder zuriickgesetzt werden.

VORIN : Unterscheidung der Tabuiationsvichtung

a) Sollposition s Istposition  VORIN O (LTabulation vor)

b) " < # \ORIN 1 (Tabulation riick)
WIR : Wechseltakt ritck. =« nat wic W\
WT\V : Woechseltakt vor. kommt von der VE u. wird aus den

Fotoakten der Taktscheibe gebiidet.

700N - 6N\ : Zeile 0-n0
Ausqinge des Zeilendecoders

+21V LO : Wird durch LO1 geschaltet und verhindert. daff beim
Einschalten der Anlage die Magnete undefiniert be-
stromt werden. )

43\ Ured : 3\ Referenzepannung auf dem PSP - Bus

Urel :\us =5\ Uref erzengte R(-[nf‘m\r:~'|\.'mnun(_; fiir die

Schnitt<tellenempfanger.
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NIXDORF ‘ _ /
COMPUTER 7’/ Ch I'e
SERVICE ’ / 458 -
6 AuBendienst — Betreuung
6.1 Allgemeine Angaben

FUr den Nixdorf-Nadeldrucker 4584 gelten die unter 6.2 gemachten Angoben.
6.1.1 Reparaturen

FUr Reparaturen am ledorF-Nadeldrucker gelten die unter 6.3 gemachten
Einschrankungen,

6.1.2 Vorgeschlagene Ersatzteile  A/D 109 2 /- ( l,gc?(/) yp///////‘f

Quant, Teile Nr. = Part No.- Benennung .
F 9901 000 35 00 -- Teilesatz, vorgeschlogene Ersatz-

teile GS-Werkstatt 458 &
(Grundlage pro Satz 20 Maschinen)
Dieser Satz enthdlt die folgenden
Teile:

2 Z 042825, 7. 28 Zahnriemen (¥ Faurbbardrauspert)

2 Z 042690. 8, 12 : Verbindungskabel

] Z 042705, 5. 12 Platte kpl. (Lerstunpewioloctiindle)

] Z 042232, 8. 12 Umlenklager vorm. ((inks)

2 Z 042826. 4, 28 ' Zahnriemen ( Auiriebstiemen)

1 Z Ok221%. 3. 10 Sckueckeugekauu kpt:

2 Z 042766. 0. 12 Elektromagnet Bremse

2 Z 042149, 2, 20 Beilagescheibe 0,1 mm

2 Z 042150. 2. 20 Beilagescheibe 0,05 mm

2 Z 042763. 7. 11 Magnetkupplung

2 Z 050214. 8- 11 Elektronikmotor kpl. (4001/)

2 2 05%435.9. 12 Poss - Nade:a(mLa (1002(s)

1 oyT445. F. 28 | Taktschabe (10u. 12,5)

1 50;0209- 0. 12 Antriebsetu ket vorm. (Motor +6e&1¢le)

] Z 054168, 8+ 12 Farbbandtransport mont. (4002/,()

2 Z 042656. 9. 20 G leitplatte

2 Z 042612, 6. 11 Freilaufkupplung links

2 Z 042613. 3. 11 Freilaufkupplung rechts

2 Z 042697, 7. 12 Farbbandhubmagnet -

1 Z 050207, 4. 22 | Schneckenwelle

1 2 050210. 0. 12 Lager flancch (mi /fc[u(:/eumn’/

92.75 73
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.lA Inhaltsverzeichnis
Dokumentiibervachung
“Inhaltsverzeichnis
Vorlaufer

Literaturhinweise
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Absehbare Anderungen

1. - Einfiihrung
1.1 Aufgaben

Logikplane ,

E/A-Beleaung und Befehlscode der Leporellosteuerung
Beschreibung der Leporellosteuerung

Ausqabe der Zeilenanzahl

Ausgabe der Befehle

HOH b DS W N

w N -

Signalbeschreibuhg

5. Beschreibung des Zeichengenerators
5l Funktionsweise .
5.2 Signalbeschreibung
6. ° Cestickunqgsplan
Stiuckliste
8. Steckerbelequng
i Einbauanweisung fur Bergleisten
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0.2 !prléufer

keine

0.3 _Literaturhinweise

Leporellosteuerung mit Klappe und Kontoauswurf am System NR16
(Pflichtenheft) Dok.-Nr. 2-13-4-2-1

0.4 Absehbare Anderungen
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1

Einfuhrung

Aufaaben

Die Steuerung erfiillt zwei Aufgaben,

die Ansteuerung des Leporello

und die Ansteuerung der Nadelverstdrker.

1) Die Leporellosteuerung entlastet die ZE von der Uberwachung der
Zeilenschaltungen der beiden Leporellos. so daB die ZE nicht bei
Jeder Zeilenschaltung einzugreifen braucht.

Erst nach der letzten Zeilenschaltung wird der ZE ein Interrupt
gemeldet .

¢) Der Zei(hengeneratdr erzeugt aus deri-Bit-Teichenadresse die
9 x 9 Punktmatrix und steuert die beiden dadelreihen zeitrichtig
an.
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4. Ceschreibung der Leporellc  ierung
4. 1 Ausgabe der Zeilenanzahl
Die Anzahl der Vorschaltzeilen wird auf Zeile 5 (AGX.5) ausgegeben.
Die Unterscheidung zwischen Leporello 1 und Leporello 2 wird mit
61t 6 und Bit 7 gemacht (s. E/A-Belegung).
Der Zeilenzahler kann nur geladen werden, wenn kein Parityfehler von
der ND-Stand. gemeldet worden ist (PARFIN=H). Ist ein Parityfehler
festgestellt worden, so wird das Parity-FF gesetzt. Das Bit 1 der
Zeilenzahler ist mit einer tingabe (EGX.4) abfragbar (s.E/A-Belegung).
4. ¢ Fhusgabe der Befehle
’
Cefchle werden auf der Zeile & (AGX.4) ausgcgeben (s.E/A-Belegung).
Mit dem Befehl 0.1 ("LGschen") wird die Leporellosteuerung in Grund-
stellung gebracht (Zeilenzahler geloscht, Interrupt-FFs zuriickgesetzt,
Menos abgebrochen) und der Loschmerker gesetzt.
Der Loschmerker und das Parity-FF konnen mit dem Befehl 0.2
("Merker Loschen") wieder zuruckgesetzt worden.
4. 3 Signalbeschreibung
Alle nicht aufgefiihrten Sicnale werden in der Dokumentation fir die
WD-Steucrelektronik NR16 beschrieben.
4
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i Lf) Lo
34y Der Interrupt besteht aus einer Interruptleitung und zwei
LN Interruptmerkern. Oer Interrupt wird durch zvei Bedingungen
ausgelost, und zwar:
l. Ende Vorschub Lep.‘1
2, Ende Vorschub Lep. 2 it
Wenn ein Interrupt erkannt worden ist, mussen die Interrupt-
merker uber einen codierten Befehl (0.3 und 0.4) geloscht
werden.
WT1 Hechseltakt
Wi Der Wechseltakt wechselt mit jeder Zeilenriickmeldung. Es ist
g das unterste Uit des Zahlers. Der Yechseltakt steht definiert.
Nach Ubergabe einer geraden Anzahl oder "0" steht der Wechsel-
takt auf "0" und bei einer ungeraden Anzahl auf “L".
LOL Lo Loschen
LON | | : »
LOMERKER Loschen bewirkt, daB sowohl die Elektronik in Grundstellung
—— gebracht, als auch die Mechanik gestoppt wird. Es gibt.einen
Loschbefehl (o0.1) und das Einschalt-Loschen. Die beiden
Loschen sind geodert. Wenn geloscht wird, wird ein Merker ge-
setzt, der nur durch einen codierten Befehl (Merker Loschen)
Zu l0schen ist.
p PARF Parity-Fehler
' Das Signal PARFN wird bei jeder Ausgabe mit ausqgegeben. Die
Ausqakte darf nur ausgefiihrt werden, wonn‘keﬁn’Parify-Fchléf
* vorliegt. Bei Parity-Fehler wurden die Ausqabe verhindert und
ein Merker gesetzt. Der Merker (Parity-Fehler) muB mit einem
codierten Befehl gelgscht (0.2) werden. Henn der Merker nicht
aclescht worden ist, kann kein neuer Befehl, auRer "Loschen"
=2 5 ausqgefiihrt werden.
e i B
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VRS1 Yorschub
VRS2
Das Signal Vorschub wird sofort gegeben, wenn die Mechanik
bestromt wird und bleibt solange anstehen, bis die Mechanik
wieder entstromt ist.
RMZ1  Rickmeldesignale
RiAZ2 T -
Melden von der Mechanik die Ausfuhrung eines Zeilenvorschubs.
KLAN Klappensteuerung
NIBN T
Die Klappensteuerung fur die sich im Drucker befindlichen
Klappe befindet sich aus Platzgrinden auf der Lep. Steuetung.
4 Die Klappe wird iiber zwei Befehle angesteuert "Klappe auf
und Klappe zu". Die Befehle liegen inder AG Zeile 4.
RMALISY Lontoqggggrf
AUSKN
Die Auswurfsteuerung befindet sich auf der Lep.-Steuerung.
Der Auswurf wird mit einem Befehl angesteuert. Cer Befehl liegt
S in der AG Zeile 4. Von der Auswurfmechanik wird ein Rickmelder-
signal "Ls Auswurf" gemeldet und damit der Auswurf wieder aus-
geschaltet.
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5. Beschreibung des Leichengener .rs (ZG)

5.1 Furkt1onst(1r

Der Leichengenerator erzeugt aus der Zeichenadresse ADZ1-ADZ8, dem
Mikrotaktzahlerstand MT1-MT4 und der Druckrichtung die Steuersignale
ADZ1-ADZ5, CON-C7N, SP1-SP4 fiir den aufsteckbaren Zeichenspeicher
(PROM-Platte oder ROiM-Platte) und Uberninmt die von dem Zeichenspeicher
angebotene Information MA1-NAS in die Register fur die Nadelre1hen A und
B und steuert iiber eine Transistor- Schnittstelle die 9 Nadelmagnetver-
starker auf der Verstarkerkarte an.

Wegen der Zahlweise des Mikrotaktzihlers von 2-15 und der Adressierbar-
keit der PROMs und ROMs von Null an, mufy eine Umrechnung'des Mikrotakt-
zahlerstandes erfolgen (s. Aufstellung):

a) Yorwdrtsdruck

Nadelreihe A: SPA = MTA -

Hadelreihe C: SPA = MTA - 4
b) Riickwartsdruck

ladelreihe A: SPA = MTA - 3

Nadelreihe B: SPA = MTA - 5

SPA
MTA

Spaltenadresse
Mikrotaktzahlerstand

Die Differenz von zwei Mikrotakten zwischen Nadelreihe A»Lnd B ist eine
Folge des Aufbaues des Druckknopfes auf 2 nebeneinanderiiegenden
Nadelreihen (s. Abb.).

Die zusatzliche Verschiebung von einem Mikrotakt beim Ruckwartsdruck wird
durch die Flugzeit der Nadel verursacht (ca. 1 MT).

1

!
' i
t

!
+~

E OUER vERVIELF ALIGUN;
M0y VERPL 0 TR o

ik RECHTE AUS 0E SER UNTERL AV LN L M Neid " ot
vaClEN #R IUNS VOR 8GR UWG LITURKG PATENTERF ( )W

SEBABUCHISWIG TEA ENTPAGUNLY

AP HIUMG ARITE
o PRF (DRI

00. \'°u enqefuhri o B _ | |
AL A-ﬂc«J i N T 1 ue T DATUM . NAME
_oaTuM  wee r“J St s NNU CEINCODE
. e ND Zeuchengen 9x9
-’\'_____v___,__,‘_ - - mlt Lep Steuerung ‘ 9 'I 14 -;L.-.'rcn MASS-;TAB
it i R L e . e - s S e ———— e
e LT T T SR e e 917 ]20_1Q2__.__
INEPIG WYX l-‘l" Beschrelbung__ B B v.c_: < T

-
co \Av—‘._l rLR

T T -




o
I 3
VAL N

o

N Bemb M Need
L RIET

Oer Adrefbereich des ZG reicht von 2.0-15.15. Wird eineAdresse im Bereich
0.0-1.15 angesteuert, so werden Blanks ausgegeben.

Ist der ZG nicht mit einem Zeichenspeicher bestiickt, oder wird:eine
Adressc im erlaubten AdreBbereich angesteuert, die auf dem Zeichen-

speicher nicht verdrahtet ist, so wird pro Zeichen fiinfmal die Nadel-
reihe A abgeschossen.
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5. 2 §ngglbeschrpibung

ADFA . Adressierung falsch
Wird gemeldet, wenn kein ROM (EN1-3=L) oder PROM (DE=H)
angesprochen wird und wenn kein Zeichenspeicher aufgesteckt
ist (COZN=H).

ADZ1-8 ' 8-Bit Zeichenadresse

COn-FN | AdreBdecoderausgange
Coill=L  o0.0- 1.15
CIN=L  2.0- 3.15
C2N=L  4.0- 5.15
CM=L 6.0~ 7.15
Cah=L = 8.0- 9.15

C5N=L Tlo.o-11.15
CoN=L 12.0-13.15
C7N=L 14.0-15.15

cozn Zeichenspeicher aufgesteckt (COZM=L)

DE 4 PROM-Disable
~ Kein Prom wird angesteuert.

EN1-3 ROM-Enable
RO 1,2 oder 3 wird angesteuert.

FRET1 Freigabe Zeichengenerator
FRE!1=H, wenn Drucken ansteht (STd=H) und sich der Drucker
im Druckbereich befindet (0= Spaltenadresse = Q).

LESI Signal zur Adressenumrechnung
Am Zeichenspeicher liegt die Adressefir die iiadelreihe A an,
wenn LES1=L, sonst Adresse fur Reihe C.
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MT1-4 Mikrotaktzahler

NA1-9 Nadelansteuersignale von dem Zeichenspeicher

NM1-9 ' Nadelansteuersignale fiir die Nadelmagnetverstirker
PLES1 Ubernahmepuls fur das Zeichenregisterder Nadelreihe A
PLES?2 Ubernahmepuls fur das Zeichenregister'der Nadelreihe B
PP1 Prifpunkt

RUCKW Ruckwartsdruck

SP1-4 Spaltenadresse

ST4 Druckstellung der HD-Steuerelektronik

178 lentraltakt

™T Mikrotakt

+24V LU Ein undetiniertes Ansteuern der Nadelmagnetverstarker beim

Loschen wird verhindert.
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Ubernahme der Nadelinformation
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Einbauanweisung fiir Bergleist n

Die ergleisten sind auf grélst.oglichen Abstand zu montieren
(s. Skizze der Bestuckungsseite).
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